SIMULACAQ DE MOVIMENTO POTENTE, FACIL DE USAR E BASEADA EM FISICA PARA USUARIOS DO SOLIDWORKS®

0 COSMOSMotion™ permite que projetistas e engenheiros realizem analises de movimento diretamente
na interface do SolidWorks, eliminando as etapas de configuracao intermediarias. A perfeita integracao
com o COSMOSWorks® permite aos usuérios projetar, simular e analisar conjuntos mecanicos em uma

Unica operacao.
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Ao realizar simulacoes de movimento

baseado em fisica de conjuntos motorizados, o
COSMOSMotion gera dados de comportamento,
como forcas de contato e de atrito.
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E possivel transferir de forma ininterrupta

cargas de movimento e forcas em juntas do
COSMOSMotion para o COSMOSWorks para
realizar analise de tensdes.
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0 COSMOSMotion simula as operacdes mecanicas de conjuntos motorizados

e as forcas fisicas geradas. Determinando fatores como consumo de energia

e interferéncia entre as pecas moveis, o COSMOSMotion ajuda a verificar a
possibilidade de falhas em seus projetos, se ha risco de as pecas se quebrarem
e se eles comprometem a seguranca.

Aumente o poder do SolidWorks. 0 COSMOSMotion trabalha na janela do
SolidWorks e utiliza informacdes existentes sobre os conjuntos para criar
estudos de simulacdao de movimento.
* Mapeamento automatico de posicionamentos do SolidWorks para obter
as condicoes de movimento de juncoes
* Transferéncia automatica de propriedades de material definidas no SolidWorks
* Reutilizacdo de dados de simulacdo fisica no COSMOSMotion para simular de
forma realista movimentos baseados na fisica

Transfira cargas sem interrupcoes. Gracas a transferéncia de cargas perfeita
do COSMOSMotion para o COSMOSWorks, é possivel visualizar as tensoes e os
deslocamentos de um componente em um determinado momento ou durante
todo o ciclo da simulacao.

Simule condicoes reais de operacao. Combinando movimentos baseados

na fisica com as informacdes sobre o conjunto disponiveis no SolidWorks,

o COSMOSMotion pode ser utilizado em uma ampla variedade de aplicacdes

industriais.

* Faca estimativas de torque maximo do motor durante a realizacao de tarefas
como posicionamento de refletores de antenas, abertura e fechamento de
portas de seguranca, manipulacao de materiais, levantamento e abaixamento
de elevadores tipo tesoura. Veja também como o atrito pode aumentar os
requisitos de poténcia e o tamanho dos atuadores.

¢ Entenda o desempenho robdtico durante operacées como instalacao de
para-brisas ou captura e colocacdo de componentes eletrénicos em placas
de circuitos.

e Otimize ou minimize o desequilibrio de forcas de sistemas rotativos em
lixadeiras orbitais, maquinas de costura, plataformas vibratorias, eixos
de transmissao, etc.

e Altere o comprimento do projeto de articulacoes de retroescavadeiras para
melhorar o desempenho em escavacoes.

e Gere curvas em CAM (perfis) empregadas em mecanismos de alimentacao
automatica e maquinas de parafusos.

» Represente as interacdes entre diversas engrenagens (dentes retos,
helicoidal, trabalho e pinhao e cremalheira) utilizadas em diferentes
tipos de transmissao de poténcia ou controle de movimento.

* Realize ajuste basico de suspensdo para aplicacao em corridas.




Principais setores da industria
atendidos

* Projeto de maquinas

* Eletromecanico

¢ Automotivo

¢ Produtos de consumo

¢ Equipamento pesado

* Equipamentos aeroespaciais
* Equipamentos médicos
 Veiculos fora-de-estrada

¢ Entretenimento

Suporte a APl do Visual Basic®

e do C++®

¢ Automacao OLE para personalizar
informacoes de movimentos e para

a visualizacao de resultados

Suporte disponivel nos seguintes

idiomas

¢ Chinés simplificado
° Inglés

* Francés

* Alemao

« |taliano

* Japonés

Requisitos do sistema

* SolidWorks 2007 ou superior
* Microsoft® Windows XP
Professional (32 bits e 64 bits)
Intel® Pentium®, Intel Xeon™,
Intel EM64T, AMD Athlon™ ou
processador baseado no AMD
Opteron™

¢ 512 MB de RAM ou superior
Dispositivo apontador
Unidade de CD-ROM

Internet Explorer versao 6.0
ou superior

fim de configurar e solucionar rapidamente problemas

Associe modelos baseados em fisica a condicoes de engenharia.

0 COSMOSMotion oferece diversos tipos de opcdes de juncdes e de forcas

para representar condicdes operacionais reais.

e Crie varias juncdes compostas que representem itens como dobradicas,
parafusos, juncoes esféricas, cilindricas, planas e universais.

e Construa primitivas de juncoes para reforcar restricoes geométricas padrao.

e Use forcas apenas de acao para controlar a taxa de aceleracao e a velocidade
ao projetar atuadores.

» Aplique fun¢des constantes, harménicas, pontos de dados (spline) e de
forcamento em etapas a juncoes e forcas.

» Crie acopladores de juncdes (engrenagens cinematicas) que permitam
movimento em diversos tipos de engrenagens para transmissado de poténcia.

e Defina molas lineares e nao lineares em aplicacdes sem rigidez torcional e
flexional quando estendidas.

* Represente forcas e momentos de acao/reacao.

» Use ponto com curva e curva com curva (com atrito estatico e dindmico) para
representar restricoes de CAM.

» Defina contatos em 3D (com atrito estatico e dindmico) para capturar a interacdo
entre duas ou mais pecas em contato.

* Use buchas isotrdpicas ou ortotropicas para dar flexibilidade a juncées mecanicas.

¢ Inclua o efeito da gravidade.

Interprete resultados com ferramentas de visualizacao potentes e intuitivas.

Uma vez concluida a simulacdo de movimento, o COSMOSMotion oferece uma

variedade de ferramentas de visualizacao que permite obter informacoes

valiosas sobre o desempenho do projeto.

e Crie graficos XY de dados numéricos para todo o ciclo de simulacao.

* Represente varios graficos XY no mesmo grafico.

e Exiba vetores de deslocamento, velocidade, aceleracao e forca nos locais das

juncoes.

Exiba a plotagem de qualquer ponto do corpo durante a simulacao e gere uma

curva de referéncia diretamente em uma peca do SolidWorks.

e Compare gréficos de diferentes projetos que permitam a criacdo de um historico
de informacoes sobre como os resultados variam dentro do conjunto.

o Verifique a colisao de pecas quando o conjunto se move. @

* Anime uma representacao da mola em 3D durante a simulacao.

Trabalhe em grupo e compartilhe resultados de analise. 0 COSMQOSMotion facilita

o trabalho em equipe e o compartilhamento de resultados de analise com todas as

pessoas envolvidas no processo de desenvolvimento do produto.

¢ Use os formatos AVI, eDrawings® ou VRML do COSMOSMotion para capturar e
transmitir informacdes sobre o movimento fisico.

e Gere graficos com dados numéricos em formato Microsoft Excel em qualquer
sistema de coordenadas.

» Exporte graficos utilizando uma estrutura de referéncia diferente (peca).
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Mapeie automaticamente posicionamentos de
engrenagens do SolidWorks para o COSMOSMotion a

de consumo de energia ou controle de movimento.

COSMO0S

SolidWorks e eDrawings sao marcas registradas da SolidWorks Corporation. COSMOSWorks é uma marca registrada e COSMOSMotion é marca comercial da Structural Research and Analysis Corporation. Todos os outros nomes
de empresas e produtos sao marcas comerciais ou marcas registradas dos seus respectivos proprietarios. ©2006 SolidWorks Corporation. Todos os direitos reservados CWMDSPTB0806
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